
螺桿驱动

皮带驱动

无尘专用

005

006

007

螺桿式样/一般环境

JCTH Series

JCTH102S

-011-

本体宽幅  102mm
Width

最大行程  1050mm
Max.stroke

最大荷重  50kg
Max.payload

-016-

本体宽幅  102mm
Width

最大行程  1050mm
Max.stroke

最大荷重  50kg
Max.payload

-021-

本体宽幅  135mm
Width

最大行程  1050mm
Max.stroke

最大荷重  70kg
Max.payload

-026-

本体宽幅  135mm
Width

最大行程  1050mm
Max.stroke

最大荷重  110kg
Max.payload

-031-

本体宽幅  170mm
Width

最大行程  1250mm
Max.stroke

最大荷重  120kg
Max.payload

P.011
螺桿式样/无尘环境

JCCH Series

-036-

本体宽幅  65mm
Width

最大行程  800mm
Max.stroke

最大荷重  30kg
Max.payload

-045-

本体宽幅  102mm
Width

最大行程  1050mm
Max.stroke

最大荷重  50kg
Max.payload

-050-

本体宽幅  135mm
Width

最大行程  1050mm
Max.stroke

最大荷重  110kg
Max.payload

-040-

本体宽幅  102mm
Width

最大行程  1050mm
Max.stroke

最大荷重  50kg
Max.payload

-055-

本体宽幅  170mm
Width

最大行程  1250mm
Max.stroke

最大荷重  120kg
Max.payload

P.036

内部结构图-螺杆

内部结构图-皮带

选配件

008

009

010

JCTH102D

JCTH135S

JCTH135L

JCTH170

JCCH65

JCCH102S

JCCH102D

JCCH170

JCCH135



-080-

本体宽幅  135mm
Width

最大行程  3050mm
Max.stroke

最大荷重  25kg
Max.payload

-075-

本体宽幅  102mm
Width

最大行程  2250mm
Max.stroke

最大荷重  10kg
Max.payload

-085-

本体宽幅  170mm
Width

最大行程  3050mm
Max.stroke

最大荷重  45kg
Max.payload

-070-

本体宽幅  170mm
Width

最大行程  3050mm
Max.stroke

最大荷重  45kg
Max.payload

P.075
皮带式样/一般环境

JCTB Series

-065-

本体宽幅  135mm
Width

最大行程  3050mm
Max.stroke

最大荷重  25kg
Max.payload

-060-

本体宽幅  102mm
Width

最大行程  2550mm
Max.stroke

最大荷重  10kg
Max.payload

P.060

JCTB102

JCTB135

JCTB170

皮带式样/无尘环境

JCCB Series

JCTB102JCTB102JCTB102 JCCB102

JCCB135

JCCB170



JCTH102S       一般环境 /螺杆驱动

JCTH102S-L5-100 - BC-N10 B-C4 -0001

此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

日本电产
Nidec

日本电产
Nidec

N

松下

6 3只  3PC

32 32mm



品牌
Brand

马达记号
Mark

刹車有无
Broke

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服 马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

DA2Z123

DA2Z123

ASD-B20121-B

MBDDT1205

MADDT1205

ASD-B20121-B

MSMD012P1S

MSMD012P1T

ECMA-C20401ES

ECMA-C20401FS

MY101N2LN07

MY101A2LN08

220

220

220

220

220

220

100无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

100

100

100

100

100

N

P

T

松下
Panasonic

台达
Delta

日本电产
Nidec

JCTH102S       一般环境 /螺杆驱动

MY
MP
MR

110

120

110

Light indicator(red)

Main 
circuit

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

(單位:mm) (單位:mm) (單位:mm) (單位 Unit : N.m)

水平安装
Horizontal Installation

導
程
5

Lead

導
程
10

Lead

導
程
20

Lead

導
程
32

Lead

基本仕样   Specification

水平使用时   Static Loading Moment

感应器接线图<原点及端点>   Sensor Layout

±0.01

5 10 20 32

250 500 1000 1600

50 30 18 5

12 8 3 -

341

100-10500mm/50间隔  50mm pitch

100

C7 Ø16 

20X15.5

8X10

EE-SX672 (NPN)

170 85 53

性

能
Capability

部

品
Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output (W)

滾珠螺桿外徑 Ball Screw Ø (mm)

高剛性直線滑軌 
High Rigidity Linear Guide (mm)

位置重复精度  Repeatability (mm)

螺桿導程  Belt Lead (mm)

最高速度  Maximum Speed (mm/s)

最大可搬重量
Maximum Payload

定格推力 Rated Thrust (N)

标准行程 Stroke Pitch (mm)

水平使用 Horizontal (kg)

垂直使用 Vertical (kg)

聯軸器  Coupling (mm)

原點感應器 Home Sensor
外掛 Outside

EE-SX674 (NPN)内置 Built in

入光
指示灯
(红色)

主回灯

Load

Voltage output

负载

(控制输出)

30kg

40kg

50kg

15kg

25kg

30kg

5kg

10kg

18kg

3kg

5kg

-

A

547

391

298

521

298

242

675

330

175

486

288

-

B

24

29

22

84

47

37

224

107

55

259

152

-

C

42

29

21

80

44

35

193

93

48

198

116

-

墙面安装
Wall Installation

導
程
5

Lead

導
程
10

Lead

導
程
20

Lead

導
程
32

Lead

10kg

20kg

50kg

10kg

20kg

30kg

6kg

12kg

18kg

2kg

5kg

-

A

52

35

21

124

58

35

160

76

48

300

116

-

B

53

35

22

131

61

37

185

88

55

393

152

-

C

670

455

298

770

382

242

562

272

175

733

288

-

垂直安装
Vertical Installation

導
程
5

Lead

導
程
10

Lead

導
程
20

Lead

5kg

8kg

12kg

4kg

8kg

-

2kg

3kg

-

A

310

192

129

344

172

-

546

364

-

C

310

192

129

344

172

-

546

364

-

容许负载力距表N.m   Allowable Overhang



CTH102S       一般环境 /螺杆驱动



CTH102S       一般环境 /螺杆驱动



CTH102S       一般环境 /螺杆驱动



此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCTH102D      一般环境 /螺杆驱动

JCTH102D-L5-100 - BC-N20 B-C4 -0001

日本电产
Nidec

日本电产
Nidec

N

200W松下

12X8-2支
Linear Guide

6 3只  3PC



品牌
Brand

马达记号
Mark

刹車有无
Broke

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服 马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

DA21223

DA21223

ASD-B20221-B

MBDDT1207

MADDT1207

ASD-B20221-B

MSMD022P1S

MSMD022P1T

ECMA-C20602ES

ECMA-C20602FS

MX201N2LN07

MX201A2LN08

220

220

220

220

220

220

200无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

200

200

200

200

200

P

T

松下
Panasonic

台达
Delta

JCTH102D      一般环境 /螺杆驱动

N日本电产
Nidec

MY
MP
MR

150

130

150

Light indicator(red)

Main 
circuit

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

(單位:mm) (單位:mm) (單位:mm) (單位 Unit : N.m)

水平安装
Horizontal Installation

導
程
5

Lead

導
程
10

Lead

導
程
20

Lead

導
程
32

Lead

基本仕样   Specification

水平使用时   Static Loading Moment

感应器接线图<原点及端点>   Sensor Layout

±0.01

5 10 20 32

250 500 1000 1600

50 30 18 5

12 8 3 -

341

100-10500mm/50间隔  50mm pitch

200

C7 Ø16

12X8

10X14

EE-SX672 (NPN)

170 85 53

性

能
Capability

部

品
Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output (W)

滾珠螺桿外徑 Ball Screw Ø (mm)

高剛性直線滑軌 
High Rigidity Linear Guide (mm)

位置重复精度  Repeatability (mm)

螺桿導程  Belt Lead (mm)

最高速度  Maximum Speed (mm/s)

最大可搬重量
Maximum Payload

定格推力 Rated Thrust (N)

标准行程 Stroke Pitch (mm)

水平使用 Horizontal (kg)

垂直使用 Vertical (kg)

聯軸器  Coupling (mm)

原點感應器 Home Sensor
外掛 Outside

EE-SX674 (NPN)内置 Built in

入光
指示灯
(红色)

主回灯

Load

Voltage output

负载

(控制输出)

30kg

40kg

50kg

15kg

25kg

30kg

5kg

10kg

18kg

3kg

5kg

-

A

882

606

437

875

485

386

1160

561

288

822

492

-

B

65

43

29

138

73

56

384

180

88

444

255

-

C

78

51

35

157

83

64

386

181

89

385

224

-

墙面安装
Wall Installation

導
程
5

Lead

導
程
10

Lead

導
程
20

Lead

導
程
32

Lead

25kg

35kg

50kg

10kg

20kg

30kg

6kg

12kg

18kg

2kg

5kg

-

A

100

63

35

250

110

64

317

147

89

591

224

-

B

84

52

29

221

97

56

316

144

88

682

255

-

C

1102

725

433

1311

633

385

955

455

288

1256

488

-

垂直安装
Vertical Installation

導
程
5

Lead

導
程
10

Lead

導
程
20

Lead

5kg

8kg

12kg

4kg

8kg

-

2kg

3kg

-

A

544

341

227

606

303

-

961

639

-

C

544

341

227

606

303

-

961

639

-

容许负载力距表N.m   Allowable Overhang



JCTH102D      一般环境 /螺杆驱动



JCTH102D      一般环境 /螺杆驱动



JCTH102D      一般环境 /螺杆驱动



此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCTH135S      一般环境 /螺杆驱动

JCTH135S-L5-100 - BC-N40 B-C4 -0001

日本电产
Nidec

日本电产
Nidec

N

松下

6 3只  3PC



品牌
Brand

马达记号
Mark

刹車有无
Broke

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服 马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

DA22423

DA22423

ASD-B20421-B

MBDDT2510

MBDHT2510

ASD-B20421-B

MHMD042G1U

MHMD042G1V

ECMA-C20604ES

ECMA-C20604FS

MZ401N2LN07

MZ401A2LN08

220

220

220

220

220

220

400无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

400

400

400

400

400

P

T

松下
Panasonic

台达
Delta

JCTH135S      一般环境 /螺杆驱动

N日本电产
Nidec

±0.01

5 10 20 32

250 500 1000 1600

70 47 24 13

17 12 6 -

1388

100-1050mm/50间隔  50mm pitch

400

C7 Ø16 

15X12.5

10X14

EE-SX672 (NPN)

694 433 347

性

能
Capability

部

品
Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output (W)

滾珠螺桿外徑 Ball Screw Ø (mm)

高剛性直線滑軌 
High Rigidity Linear Guide (mm)

位置重复精度  Repeatability (mm)

螺桿導程  Belt Lead (mm)

最高速度  Maximum Speed (mm/s)

最大可搬重量
Maximum Payload

定格推力 Rated Thrust (N)

标准行程 Stroke Pitch (mm)

水平使用 Horizontal (kg)

垂直使用 Vertical (kg)

聯軸器  Coupling (mm)

原點感應器 Home Sensor
外掛 Outside

EE-SX674 (NPN)内置 Built in

Light indicator(red)

Main 
circuit

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

基本仕样   Specification

水平使用时   Static Loading Moment

感应器接线图<原点及端点>   Sensor Layout

入光
指示灯
(红色)

主回灯

Load

Voltage output

负载

(控制输出)

容许负载力距表N.m   Allowable Overhang

MY
MP
MR

175

153

174

(單位:mm) (單位:mm) (單位:mm) (單位 Unit : N.m)

水平安装
Horizontal Installation

導
程
5

Lead

導
程
10

Lead

導
程
20

Lead

導
程
32

Lead

40kg

55kg

70kg

25kg

35kg

47kg

6kg

15kg

24kg

7kg

13kg

-

A

795

558

422

588

410

295

1068

416

252

385

204

-

B

63

43

32

95

65

46

355

136

81

205

106

-

C

225

155

115

276

190

135

710

275

166

298

156

-

墙面安装
Wall Installation

導
程
5

Lead

導
程
10

Lead

導
程
20

Lead

導
程
32

Lead

30kg

50kg

70kg

20kg

30kg

47kg

5kg

12kg

24kg

6kg

13kg

-

A

310

172

115

351

225

135

852

345

166

350

155

-

B

88

49

32

122

78

46

428

173

81

240

106

-

C

1066

620

422

743

484

394

1227

522

253

453

204

-

垂直安装
Vertical Installation

導
程
5

Lead

導
程
10

Lead

導
程
20

Lead

5kg

11kg

17kg

4kg

8kg

12kg

3kg

6kg

-

A

580

264

170

644

322

215

667

335

-

C

580

264

170

644

322

215

667

335

-

ence



JCTH135S      一般使用环境 /螺杆驱动JCTH135S      一般环境 /螺杆驱动



JCTH135S      一般环境 /螺杆驱动



JCTH135S      一般环境 /螺杆驱动



此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCTH135L      一般环境 /螺杆驱动

JCTH135L-L5-100 - BC-N40 B-C4 -0001

日本电产
Nidec

日本电产
Nidec

N

松下

6 3只  3PC



品牌
Brand

马达记号
Mark

刹車有无
Broke

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服 马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

DA22423

ASD-B20421-B

MBDDT2510

MBDHT2510

ASD-B20421-B

MHMD042G1U

MHMD042G1V

ECMA-C20604ES

ECMA-C20604FS

220

220

220

220

220

220

400无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

400

400

400

400

400

P

T

松下
Panasonic

台达
Delta

JCTH135L      一般环境 /螺杆驱动

N日本电产
Nidec

MZ401N2LN07

MZ401A2LN08 DA22423

垂直安装
Vertical Installation

導
程
5

Lead

導
程
10

Lead

導
程
20

Lead

導
程
32

Lead

15kg

22kg

33kg

10kg

14kg

22kg

7kg

10kg

-

5kg

8kg

-

A

1118

770

513

1500

1072

682

1700

1188

-

1503

944

-

C

1118

770

513

1500

1072

682

1700

1188

-

1503

944

-

MY
MP
MR

552

485

551

Light indicator(red)

Main 
circuit

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

(單位:mm) (單位:mm) (單位:mm) (單位 Unit : N.m)

水平安装
Horizontal Installation

導
程
5

Lead

導
程
10

Lead

導
程
20

Lead

導
程
32

Lead

基本仕样   Specification

水平使用时   Static Loading Moment

感应器接线图<原点及端点>   Sensor Layout

±0.01

5 10 20 32

250 500 1000 1600

110 88 40 30

33 22 10 8

1388

100-1050mm/50间隔  50mm pitch

400

C7 Ø16 

15X12.5

10X14

EE-SX672 (NPN)

694 347 218

性

能
Capability

部

品
Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output (W)

滾珠螺桿外徑 Ball Screw Ø (mm)

高剛性直線滑軌 
High Rigidity Linear Guide (mm)

位置重复精度  Repeatability (mm)

螺桿導程  Belt Lead (mm)

最高速度  Maximum Speed (mm/s)

最大可搬重量
Maximum Payload

定格推力 Rated Thrust (N)

标准行程 Stroke Pitch (mm)

水平使用 Horizontal (kg)

垂直使用 Vertical (kg)

聯軸器  Coupling (mm)

原點感應器 Home Sensor
外掛 Outside

EE-SX674 (NPN)内置 Built in

入光
指示灯
(红色)

主回灯

Load

Voltage output

负载

(控制输出)

60kg

80kg

110kg

30kg

50kg

88kg

10kg

22kg

40kg

15kg

25kg

30kg

A

2512

1811

1284

2727

1577

854

2304

1443

860

1033

604

495

B

242

172

114

470

266

134

1222

540

277

545

311

251

C

232

164

104

430

242

122

1028

451

233

405

233

188

墙面安装
Wall Installation

導
程
5

Lead

導
程
10

Lead

導
程
20

Lead

導
程
32

Lead

55kg

75kg

110kg

35kg

55kg

88kg

12kg

20kg

40kg

15kg

30kg

-

A

257

178

108

363

218

123

854

500

233

405

188

-

B

269

186

114

395

238

134

1019

596

277

545

251

-

C

2883

2000

1284

2368

1445

854

2552

1588

860

1033

495

-

容许负载力距表N.m   Allowable Overhang



JCTH135L      一般使用环境 /螺杆驱动JCTH135L      一般环境 /螺杆驱动



JCTH135L      一般环境 /螺杆驱动



JCTH135L      一般环境 /螺杆驱动



此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCTH170      一般环境 /螺杆驱动

JCTH170-L5-100 - BC-N75 B-C4 -0001

松下

日本电产
Nidec

日本电产
Nidec

N 750W

40mm

N

6 3只  3PC



品牌
Brand

马达记号
Mark

刹車有无
Broke

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服 马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

DA23823

DA23823

ASD-B20721-B

MBDDT32510

MBDHT32510

ASD-B20721-B

MHMD082P1S

MHMD082P1S

ECMA-C20807ES

ECMA-C20807FS

MZ751N2LN07

MZ751A2LN08

220

220

220

220

220

220

750无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

750

750

750

750

750

Specification 感应器接线图 <原点及端点 > Sensor Layout基本式样

位置重复精度 Repeatability(mm)

螺桿導程 Belt Lead(mm)

最高速度 Maximum Speed(mm/s)

最大可搬重量

Maximum Payload

水平使用 Horizontal(kg)

垂直使用 Vertical(kg)

定格推力 Rated Thrust(N)

標準行程 Stroke Pitch(mm)

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output(w)

滾珠螺桿外徑

高崗性直綫滑軌
High Rigidity Linear Guide(mm)

聯軸器 Coupling(mm)

Ball Screw   (mm)

原點感應器 Home Sensor

外挂 Outside

内置 Inside

5 10 20 32

250

120

50

2563

500

120

40

1281

1000

83

25

640

1600

50

320

±0.005

100-1050mm/50间隔  50mm Pitch

750

20X15

19X12

EE-SX672(NPN)

C7Ø20

EE-SX674(NPN)

10

P

T

松下
Panasonic

台达
Delta

N日本电产
Nidec

JCTH170      一般环境 /螺杆驱动



JCTH170      一般环境 /螺杆驱动



JCTH170      一般环境 /螺杆驱动



JCTH170      一般环境 /螺杆驱动



4

3

10

此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

最大行程
Maximum Stroke

最高速度
Maximum Speed

馬達功率
Motor Output

滾珠螺桿
Ball Screw

直线导轨
Lineat Guide

800mm 42x9.5-1支

JCCH65-L5-100-BC-N10  B-C4-M5 -0001

JCCH65      无尘环境 /螺杆驱动

日本电产
Nidec

日本电产
Nidec

N

松下

6 3只  3PC



位置重复精度 Repeatability(mm)

螺桿導程 Belt Lead(mm)

最高速度 Maximum Speed(mm/s)

最大可搬重量

Maximum Payload

水平使用 Horizontal(kg)

垂直使用 Vertical(kg)

定格推力 Rated Thrust(N)

標準行程 Stroke Pitch(mm)

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output(w)

滾珠螺桿外徑

高崗性直綫滑軌
High Rigidity Linear Guide(mm)

聯軸器 Coupling(mm)

Ball Screw   (mm)

原點感應器 Home Sensor 外挂 Outside

性
能

Capability

部
品

Capability

感应器接线图 <原点及端点 > Sensor Layout基本式样 Specification

±0.005

10

500

15

5

245

100-800mm/50间隔  50mm Pitch

100

W42X9.5

7X8

2

100

30

15

122

EE-SX672(NPN)

5

250

30

10

490

C7Ø12

品牌
Brand

马达记号
Mark

刹車有无
Broke

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服 马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

DA2Z123

DA2Z123

ASD-B20121-B

MADDT12 05

MADDT1205

ASD-B20121-B

MSMD012P1S

MSMD012P1T

ECMA-C20401ES

ECMA-C20401FS

220

220

220

220

220

220

100

100

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

P

T

松下
Panasonic

台达
Delta

JCCH65      无尘环境 /螺杆驱动

N日本电产
Nidec

100

100

100

100

MY101N2LN07

MY101A2LN08



JCCH65      无尘环境 /螺杆驱动



JCCH65      无尘环境 /螺杆驱动



此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCCH102S-L5-100- BC- N10  B-C4-0001

JCCH102S      无尘环境 /螺杆驱动

日本电产
Nidec

日本电产
Nidec

N

松下

10 100W

6 3只  3PC



Specification 感应器接线图 <原点及端点 > Sensor Layout基本式样

位置重复精度 Repeatability(mm)

螺桿導程 Belt Lead(mm)

最高速度 Maximum Speed(mm/s)

最大可搬重量

Maximum Payload

水平使用 Horizontal(kg)

垂直使用 Vertical(kg)

定格推力 Rated Thrust(N)

標準行程 Stroke Pitch(mm)

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output(w)

滾珠螺桿外徑

高崗性直綫滑軌
High Rigidity Linear Guide(mm)

聯軸器 Coupling(mm)

Ball Screw   (mm)

原點感應器 Home Sensor

外挂 Outside

内置 Inside

5 10 20 32

250

50

12

341

500

30

8

170

1000

18

3

85

1600

5

53

±0.005

100-1050mm/50间隔  50mm Pitch

100

20X15.5

8X10

EE-SX672(NPN)

C7Ø16

EE-SX674(NPN)

-

品牌
Brand

马达记号
Mark

刹車有无
Broke

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服 马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

DA2X123

ASD-B20121-B

MADHT1205

MADHT1205

ASD-B20121-B

MSMD012P1S

MSMD12P1T

ECMA-C20401ES

ECMA-C20401ES

220

220

220

220

220

220

100无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

100

100

100

100

100

P

T

松下
Panasonic

台达
Delta

JCCH102S      无尘环境 /螺杆驱动JCCH102S      无尘环境 /螺杆驱动

N日本电产
Nidec

MY101N2LN07

MY101A2LN08 DA2X123



JCCH102S      无尘环境 /螺杆驱动



JCCH102S      无尘环境 /螺杆驱动



JCCH102S      无尘环境 /螺杆驱动



此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCCH102D      无尘环境 /螺杆驱动

JCCH102D-L5-100- BC- N20  B-C4-0001

日本电产
Nidec

日本电产
Nidec

N

松下

6 3只  3PC



Specification 感应器接线图 <原点及端点 > Sensor Layout基本式样

位置重复精度 Repeatability(mm)

螺桿導程 Belt Lead(mm)

最高速度 Maximum Speed(mm/s)

最大可搬重量

Maximum Payload

水平使用 Horizontal(kg)

垂直使用 Vertical(kg)

定格推力 Rated Thrust(N)

標準行程 Stroke Pitch(mm)

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output(w)

滾珠螺桿外徑

高崗性直綫滑軌
High Rigidity Linear Guide(mm)

聯軸器 Coupling(mm)

Ball Screw   (mm)

原點感應器 Home Sensor

外挂 Outside

内置 Inside

5 10 20 32

250

50

12

341

500

30

8

170

1000

18

3

85

1600

5

53

±0.005

100-1050mm/50间隔  50mm Pitch

200

20X7.5

8X10

EE-SX672(NPN)

C7Ø16

EE-SX674(NPN)

-

品牌
Brand

马达记号
Mark

刹車有无
Broke

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服 马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

DA21223

MR-J 3-20A

ASD-B20221-B

MADHT1207

MADHT1207

ASD-B20221-B

MSMD022P1S

MSMD22P1T

ECMA-C20601ES

ECMA-C20601ES

MX201N2LN07

MX201A2LN08

220

220

220

220

220

220

200无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

200

200

200

200

200

P

T

松下
Panasonic

台达
Delta

N日本电产
Nidec

CCH102D      无尘环境 /螺杆驱动CCH102D      无尘环境 /螺杆驱动



CCH102D      无尘环境 /螺杆驱动



CCH102D      无尘环境 /螺杆驱动



CCH102D      无尘环境 /螺杆驱动



此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCCH135-L5-100- BC- N40  B-C4-0001

JCCH135      无尘环境 /螺杆驱动

日本电产
Nidec

日本电产
Nidec

N

松下

6 3只  3PC



Specification 感应器接线图 <原点及端点 > Sensor Layout基本式样

位置重复精度 Repeatability(mm)

螺桿導程 Belt Lead(mm)

最高速度 Maximum Speed(mm/s)

最大可搬重量

Maximum Payload

水平使用 Horizontal(kg)

垂直使用 Vertical(kg)

定格推力 Rated Thrust(N)

標準行程 Stroke Pitch(mm)

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output(w)

滾珠螺桿外徑

高崗性直綫滑軌
High Rigidity Linear Guide(mm)

聯軸器 Coupling(mm)

Ball Screw   (mm)

原點感應器 Home Sensor

外挂 Outside

内置 Inside

5 10 20 32

250

110

33

1388

500

88

22

694

1000

40

10

347

1600

30

218

±0.005

100-1050mm/50间隔  50mm Pitch

400

20X12.5

14X10

EE-SX672(NPN)

C7Ø16

EE-SX674(NPN)

8

品牌
Brand

马达记号
Mark

刹車有无
Broke

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服 马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

ASD-B20421-B

MBDHT2210

MBDHT2210

ASD-B20421-B

MSMD042P1S

MSMD42P1T

ECMA-C20604ES

ECMA-C20604ES

220

220

220

220

220

220

400无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

400

400

400

400

400

P

T

松下
Panasonic

台达
Delta

N日本电产
Nidec

JCCH135      无尘环境 /螺杆驱动

MZ401N2LN07

MZ401A2LN08 DA22423

DA22423



JCCH135      无尘环境 /螺杆驱动



JCCH135      无尘环境 /螺杆驱动



JCCH135      无尘环境 /螺杆驱动



此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCCH170-L5-100- BC- N40  B-C4-0001

JCCH170      无尘环境 /螺杆驱动

日本电产
Nidec

日本电产
Nidec

N

松下 40   400W

6 3只  3PC



Specification 感应器接线图 <原点及端点 > Sensor Layout基本式样

位置重复精度 Repeatability(mm)

螺桿導程 Belt Lead(mm)

最高速度 Maximum Speed(mm/s)

最大可搬重量

Maximum Payload

水平使用 Horizontal(kg)

垂直使用 Vertical(kg)

定格推力 Rated Thrust(N)

標準行程 Stroke Pitch(mm)

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output(w)

滾珠螺桿外徑

高崗性直綫滑軌
High Rigidity Linear Guide(mm)

聯軸器 Coupling(mm)

Ball Screw   (mm)

原點感應器 Home Sensor

外挂 Outside

内置 Inside

5 10 20 40

250

120

50

2563

500

120

40

1281

1000

80

25

640

2000

50

320

±0.005

100-1250mm/50间隔  50mm Pitch

400

20X15

19X12

EE-SX672(NPN)

C7Ø20

EE-SX674(NPN)

10

品牌
Brand

马达记号
Mark

刹車有无
Broke

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服 马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

ASD-B20421-B

MBDHT2210

MBDHT2210

ASD-B20421-B

MSMD042P1S

MSMD42P1T

ECMA-C20604ES

ECMA-C20604ES

220

220

220

220

220

220

400无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

无刹车 (水平式样)
No Brake (Horizontal Type)

有刹车 (垂直式样)
With Brake (Horizontal Type)

400

400

400

400

400

P

T

松下
Panasonic

台达
Delta

N日本电产
Nidec

JCCH170      无尘环境 /螺杆驱动

MZ401N2LN07

MZ401A2LN08 DA22423

DA22423



JCCH170      无尘环境 /螺杆驱动



JCCH170      无尘环境 /螺杆驱动



JCCH170      无尘环境 /螺杆驱动



4

此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCTB102 - X  32- 100 - L  -N10  - C 4 -0001

JCTB102         一般环境 /螺杆驱动

日本电产
Nidec

N

松下

6 3只  3PC



JCTB102         一般环境 /螺杆驱动

100

100

100

220

220

P

T

No Brake (Horizontal Type)

No Brake (Horizontal Type)

No Brake (Horizontal Type)

MSMD012P1S

ECMA-C20401GS

MADDT1205

ASD-B20121-B

厂 牌
Brand

马达记号
Mark

煞车有无
Brake

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

国 际
Panasonic

台 达
Delta

搭配伺服马达一览表   Suitable Motor Brand

水平使用时   Static Loading Moment容许负载力距表N.m   Allowable Overhang

MY

MP

MR

110

120

110

(單位:mm) (單位:mm) (單位 Unit : N.m)

墙面安装
Wall Installation

A

162

89

60

4kg

7kg

10kg

B

192

106

71

C

625

347

236

s.
The torque value in the chart indicate the center of gravity.

Ope ration li fe is 5,000km when the product is using under the specified condition

Data information is not for ceiling-mount inverse use. 
Contact us for the details if you want to apply ceiling-mount inverse usage. 

Light indicator(red)

Main 
circuit

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

基本仕样   Specification 感应器接线图<原点及端点>   Sensor Layout

±0.04

32

1600

10

100W

15

20X15.5

EE-SX672 (NPN)

61

100-2550mm/50间隔  50mm pitch

部

品
Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output (W)

皮带宽度 Belt Width (mm)

高剛性直線滑軌 
High Rigidity Linear Guide (mm)

位置重复精度  Repeatability (mm)

導程  Lead (mm)

最高速度  Maximum Speed (mm/s)

最大可搬重量
Maximum Payload

定格推力 Rated Thrust (N)

标准行程 Stroke Pitch (mm)

水平使用 Horizontal (kg)

垂直使用 Vertical (kg)

原點感應器 Home Sensor 外掛 Outside

入光
指示灯
(红色)

主回灯

Load

Voltage output

负载

(控制输出)

水平安装
Horizontal Installation

A

495

301

236

5kg

8kg

10kg

B

152

91

71

C

128

77

60

性

能
Capability

日本電產 N
Nidec

MY101N2LN07220

MADDT1205

DA2Z123



JCTB102         一般环境 /螺杆驱动



JCTB102         一般环境 /螺杆驱动



JCTB102         一般环境 /螺杆驱动



此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCTB135  - L 40 -100  - L - N40 - C 4 - 0001

JCTB135         一般环境 /螺杆驱动

日本電產
Nidec

N

400W

40   400W

6 3只  3PC



JCTB135         一般使用环境 /螺杆驱动JCTB135         一般环境 /螺杆驱动

400

400

400

220P

T

No Brake (Horizontal Type)

No Brake (Horizontal Type)

No Brake (Horizontal Type)

MHMD042P1S

ECMA-C20604RS

MBDDT2210

ASD-B20421-B

厂 牌
Brand

马达记号
Mark

煞车有无
Brake

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

国 际
Panasonic

台 达
Delta

The torque value in the chart indicate the center of gravity.

Ope ration li fe is 5,000km when the product is using under the specified condition

Data information is not for ceiling-mount inverse use. 
Contact us for the details if you want to apply ceiling-mount inverse usage. 

搭配伺服马达一览表   Suitable Motor Brand

水平使用时   Static Loading Moment容许负载力距表N.m   Allowable Overhang

MY

MP

MR

552

485

551

(單位:mm) (單位:mm) (單位 Unit : N.m)

墙面安装
Wall Installation

A

348

285

197

15kg

18kg

25kg

B

446

365

251

C

1170

961

670

s.

Light indicator(red)

Main 
circuit

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

基本仕样   Specification 感应器接线图<原点及端点>   Sensor Layout

±0.04

40

2000

25

400W

25

15X12.5

EE-SX672 (NPN)

200

100-3050mm/50间隔  50mm pitch

部

品
Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output (W)

皮带宽度 Belt Width (mm)

高剛性直線滑軌 
High Rigidity Linear Guide (mm)

位置重复精度  Repeatability (mm)

導程  Lead (mm)

最高速度  Maximum Speed (mm/s)

最大可搬重量
Maximum Payload

定格推力 Rated Thrust (N)

标准行程 Stroke Pitch (mm)

水平使用 Horizontal (kg)

垂直使用 Vertical (kg)

原點感應器 Home Sensor 外掛 Outside

入光
指示灯
(红色)

主回灯

Load

Voltage output

负载

(控制输出)

水平安装
Horizontal Installation

A

1794
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670

10kg

20kg

25kg

B
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324

251

C

538

253

197

性

能
Capability
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JCTB135         一般环境 /螺杆驱动
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JCTB135         一般环境 /螺杆驱动
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JCTB135         一般环境 /螺杆驱动

LU 马达左上折 Motor Left Upper Side

RU 马达右上折 Motor Right Upper Side
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17 50

L+3.5
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70

滑台原点:191.5
Origin of actuator:191.5

滑台机械极限:92±1
Mechanical limit:92±1

滑台机械极限:113.5±1
Mechanical limit:123.5±1

有效行程 Stroke
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JCTB170         一般环境 /螺杆驱动

400

400

400

220

220

P

T

No Brake (Horizontal Type)

No Brake (Horizontal Type)

No Brake (Horizontal Type)

MHMD042P1S

ECMA-C20604RS

MBDDT2210

ASD-B20421-B

厂 牌
Brand

马达记号
Mark

煞车有无
Brake

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

国 际
Panasonic

台 达
Delta

搭配伺服马达一览表   Suitable Motor Brand

水平使用时   Static Loading Moment容许负载力距表N.m   Allowable Overhang

MY

MP

MR

1034

908

1032

(單位:mm) (單位:mm) (單位 Unit : N.m)

墙面安装
Wall Installation

A

676

390

269

201

15kg

25kg

35kg

45kg

B

742

428

294

219

C

1933

1127

781

588

s.
The torque value in the chart indicate the center of gravity.

Ope ration li fe is 5,000km when the product is using under the specified condition

Data information is not for ceiling-mount inverse use. 
Contact us for the details if you want to apply ceiling-mount inverse usage. 

Light indicator(red)

Main 
circuit

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

基本仕样   Specification 感应器接线图<原点及端点>   Sensor Layout

±0.04

40

2000

45

400W

30

20X15.5

EE-SX672 (NPN)

204

100-3050mm/50间隔  50mm pitch

部

品
Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output (W)

皮带宽度 Belt Width (mm)

高剛性直線滑軌 
High Rigidity Linear Guide (mm)

位置重复精度  Repeatability (mm)

導程  Lead (mm)

最高速度  Maximum Speed (mm/s)

最大可搬重量
Maximum Payload

定格推力 Rated Thrust (N)

标准行程 Stroke Pitch (mm)

水平使用 Horizontal (kg)

垂直使用 Vertical (kg)

原點感應器 Home Sensor 外掛 Outside

入光
指示灯
(红色)

主回灯

Load

Voltage output

负载

(控制输出)

水平安装
Horizontal Installation

A

2942

1430

926

588

10kg

20kg

30kg

45kg

B

1133

547

350

219

C

1033

498

320

201

性

能
Capability

日本電產 N
Nidec

220                            MZ401N2LN07 DA22423



JCTB170         一般环境 /螺杆驱动

L 马达左折 Motor Left Side

R 马达右折 Motor Right Side
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对面位置两孔
2holes on the same position at opposite side.
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Origin of actuator:265

滑台机械极限:91±1
Mechanical limit:91±1
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JCTB170         一般环境 /螺杆驱动

LD 马达左下折 Motor Left Lower Side

RD 马达右下折 Motor Right Lower Side
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JCTB170         一般环境 /螺杆驱动

LU 马达左上折 Motor Left Upper Side

RU 马达右上折 Motor Right Upper Side
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此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCCB10  - L 32 -100  - L - N10 - C 4 - 0001

JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動

20X15.5-1支
Linear Guide

日本电产
Nidec

日本电产
Nidec

N

松下 10 100W

6 3只  3PC



JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動

100

100

100

220

220

220

P

T

No Brake (Horizontal Type)

No Brake (Horizontal Type)

No Brake (Horizontal Type)

MY101N2LN07

MSMD012P1S

ECMA-C20401GS

DA2Z123

MADDT1205

ASD-B20121-B

厂 牌
Brand

马达记号
Mark

煞车有无
Brake

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

国 际
Panasonic

台 达
Delta

搭配伺服马达一览表   Suitable Motor Brand

水平使用时   Static Loading Moment容许负载力距表N.m   Allowable Overhang

MY

MP

MR

110

120

110

(單位:mm) (單位:mm) (單位 Unit : N.m)

墙面安装
Wall Installation

A

162

89

60

4kg

7kg

10kg

B

192

106

71

C

625

347

236

s.
The torque value in the chart indicate the center of gravity.

Ope ration li fe is 5,000km when the product is using under the specified condition

Data information is not for ceiling-mount inverse use. 
Contact us for the details if you want to apply ceiling-mount inverse usage. 

Light indicator(red)

Main 
circuit

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

基本仕样   Specification 感应器接线图<原点及端点>   Sensor Layout

±0.04

32

1600

10

100W

15

20X15.5

EE-SX672 (NPN)

61

100-2550mm/50间隔  50mm pitch

部

品
Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output (W)

皮带宽度 Belt Width (mm)

高剛性直線滑軌 
High Rigidity Linear Guide (mm)

位置重复精度  Repeatability (mm)

導程  Lead (mm)

最高速度  Maximum Speed (mm/s)

最大可搬重量
Maximum Payload

定格推力 Rated Thrust (N)

标准行程 Stroke Pitch (mm)

水平使用 Horizontal (kg)

垂直使用 Vertical (kg)

原點感應器 Home Sensor 外掛 Outside

入光
指示灯
(红色)

主回灯

Load

Voltage output

负载

(控制输出)

水平安装
Horizontal Installation

A

495

301

236

5kg

8kg

10kg

B

152

91

71

C

128

77

60

性

能
Capability

日本電產 N
Nidec

JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動



JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動



JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動



JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動



此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCCB135  - L 40 -100  - L - N40 - C 4 - 0001

JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動JCCB135         無塵环境 /皮帶驅動

日本電產
Nidec

N 40   400W

6 3只  3PC



JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動JCCB135         無塵环境 /皮帶驅動

400

400

400

220

220

P

T

No Brake (Horizontal Type)

No Brake (Horizontal Type)

No Brake (Horizontal Type)

MHMD042P1S

ECMA-C20604RS

MBDDT2210

ASD-B20421-B

厂 牌
Brand

马达记号
Mark

煞车有无
Brake

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

国 际
Panasonic

台 达
Delta

搭配伺服马达一览表   Suitable Motor Brand

The torque value in the chart indicate the center of gravity.

Ope ration li fe is 5,000km when the product is using under the specified condition

Data information is not for ceiling-mount inverse use. 
Contact us for the details if you want to apply ceiling-mount inverse usage. 

水平使用时   Static Loading Moment容许负载力距表N.m   Allowable Overhang

MY

MP

MR

552

485

551

(單位:mm) (單位:mm) (單位 Unit : N.m)

墙面安装
Wall Installation

A

348

285

197

10kg

18kg

25kg

B

446

365

251

C

1170

961

670

s.

Light indicator(red)

Main 
circuit

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

基本仕样   Specification 感应器接线图<原点及端点>   Sensor Layout

±0.04

40

2000

25

200W

25

15X12.5

EE-SX672 (NPN)

100

100-3050mm/50间隔  50mm pitch

部

品
Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output (W)

皮带宽度 Belt Width (mm)

高剛性直線滑軌 
High Rigidity Linear Guide (mm)

位置重复精度  Repeatability (mm)

導程  Lead (mm)

最高速度  Maximum Speed (mm/s)

最大可搬重量
Maximum Payload

定格推力 Rated Thrust (N)

标准行程 Stroke Pitch (mm)

水平使用 Horizontal (kg)

垂直使用 Vertical (kg)

原點感應器 Home Sensor 外掛 Outside

入光
指示灯
(红色)

主回灯

Load

Voltage output

负载

(控制输出)

水平安装
Horizontal Installation

A

1794

858

670

10kg

20kg

25kg

B

688

324

251

C

538

253

197

性

能
Capability

日本電產 N
Nidec

220                            MZ401N2LN07 DA22423



JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動JCCB135         無塵环境 /皮帶驅動



JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動JCCB135         無塵环境 /皮帶驅動



JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動JCCB135         無塵环境 /皮帶驅動



此图仅供参考，出货规格祥见尺寸图纸
This picture is just for the reference.Please check the the actual dimensions on the drawing.

JCCB17  - L 40 -100  - L - N40 - C 4 - 0001

JCCB102         無塵环境 /皮帶驅動JCCB170         無塵环境 /皮帶驅動

6 3只  3PC



CCB102         無塵环境 /皮帶驅動CCB170         無塵环境 /皮帶驅動

400

400

400

220

220

P

T

No Brake (Horizontal Type)

No Brake (Horizontal Type)

No Brake (Horizontal Type)

MHMD042P1S

ECMA-C20604RS

MBDDT2210

ASD-B20421-B

厂 牌
Brand

马达记号
Mark

煞车有无
Brake

马达容量
Watt

电源电压
AC-Voltage

伺服马达型号
Motor Model

驱动器型号
Driver Model

国 际
Panasonic

台 达
Delta

搭配伺服马达一览表   Suitable Motor Brand

水平使用时   Static Loading Moment容许负载力距表N.m   Allowable Overhang

MY

MP

MR

1034

908

1032

(單位:mm) (單位:mm) (單位 Unit : N.m)

墙面安装
Wall Installation

A

676

390

269

201

15kg

25kg

35kg

45kg

B

742

428

294

219

C

1933

1127

781

588

s.
The torque value in the chart indicate the center of gravity.

Ope ration li fe is 5,000km when the product is using under the specified condition

Data information is not for ceiling-mount inverse use. 
Contact us for the details if you want to apply ceiling-mount inverse usage. 

Light indicator(red)

Main 
circuit

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

基本仕样   Specification 感应器接线图<原点及端点>   Sensor Layout

±0.04

40

2000

45

400W

30

20X15.5

EE-SX672 (NPN)

204

100-4050mm/50间隔  50mm pitch

部

品
Parts

AC伺服馬達容量 AC Servo Motor Output (W)

皮带宽度 Belt Width (mm)

高剛性直線滑軌 
High Rigidity Linear Guide (mm)

位置重复精度  Repeatability (mm)

導程  Lead (mm)

最高速度  Maximum Speed (mm/s)

最大可搬重量
Maximum Payload

定格推力 Rated Thrust (N)

标准行程 Stroke Pitch (mm)

水平使用 Horizontal (kg)

垂直使用 Vertical (kg)

原點感應器 Home Sensor 外掛 Outside

入光
指示灯
(红色)

主回灯

Load

Voltage output

负载

(控制输出)

水平安装
Horizontal Installation

A

2942

1430

926

588

10kg

20kg

30kg

45kg

B

1133

547

350

219

C

1033

498

320

201

性

能
Capability

日本電產 N
Nidec

220                            MZ401N2LN07 DA22423
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